
Le pôle ERCOS (Ergonomie et Conception des Systèmes) du laboratoire ELLIADD 
(EA 4661) a le plaisir de vous inviter à la conférence intitulée : 

 

Acceptabilité du véhicule autonome et connecté : 
résultats des expérimentations de simulation 

 

Le mercredi 30/11/2022, de 18h00 à 19h00 

>>> En ligne : https://youtu.be/KCZQZdypqeQ 

>>> Ainsi que sur le campus de Montbéliard :  

UTBM – Hall du bâtiment M 

Cours Louis Leprince Ringuet 

25200 Montbéliard 
 

 
 

Dans le cadre du projet Horizon 2020 PAsCAL (enhance driver behaviour & 

Public Acceptance of Connected & Autonomous vehicles), le pôle ERCOS a 

mené deux expériences de simulation pour mesurer l’acceptabilité du véhicule 

autonome. 

Les conditions expérimentales et les principaux résultats seront présentés et discutés en 

présence de sujets volontaires ayant participé aux expérimentations. 

Une visite des plateaux techniques de simulation sera proposée aux personnes présentes sur 

site, à l’issue de la présentation. 

 

 

https://youtu.be/KCZQZdypqeQ

